
 

 
 

 

 

 

 

 سپس بوسيله

1. GU -

ايو تنظيم مي
شد تا زمانهاي

  ت بماند.

2. GU-2
  شود.

3. U-01
داده مي شود.

4. U-02

5. U-05

دد. لذا تمامي

6. U-07

7. U-08

8. U-13
حدوده كنترلي

 
و نمايش يابد.

1 =0 (Auto

بار (جريان) درا
GU-1=0 باش
(Levelin ثابت

2=2 (Torqu
ت موتور مي ش

1=0 (Comm
ودي به درايو د

2=1 (Frequ

5=1 (Defau

ه هاي برميگر
( 

7=3 (Accel

8=2.5 (Dec
   مي شود.

3=380 (Bas
 خروجي در مح

RICH  
ي صفحه درايو

  ش كنيد.

oma c acc

تاب بر حسب ب
 0ور مقدار بايد 

(ngرعت كند

ue boost) 
ت كنترل سرعت

mand mod
 ترمينالهاي ورو

uency se

ult se ng
  د.

نظيمات كارخانه
ز است.ان مجا

era on m
   شود.

celera on 
ن پارامتر تعيين

se frequen
كننده گشتاور

Hدرايو 
روي GU-Hت

 نموده و ويرايش

celera on

ي و كاهش شت
سيستم آسانسو
ن رسيدن به سر

 بالا رفتن دقت

de Selec o
حركتي بوسيله

  هد بود).

ng mode 
   گيرد.

) 
نظيم مي گردند
 پاك شده و تن
كننده تابلو فرما

me) 
امتر تعيين مي

me) 
(Le بوسيله اين

ncy voltag
رامتر تضمين ك

 ١صفحه 

ظيمات د
 بزنيد تا عبارت
نظر را انتخاب

n/decelera

ان شتاب گيري
ت. بنابراين در س
 همچنين زمان

سرعتهاي كم و

on) 
فرامين ح حالت

ليد درايو خواهد

selec on
VI صورت مي

تن Hz 50لت
نظيمات درايو
 بوسيله توليد ك

 بوسيله اين پار

(evelingند

ge 1) 
مي كند. اين پار

تنظنماي
را Modeد
پارامتر مورد ن 

a on) 
  كاهش شتاب

 بجز صفر، زما
 نخواهيم داشت

كثرسرعت حدا

جي درايو در س

 باشد در اين ح
سيله صفحه كل

 1) 
IA وروديهاي

 درايو براي حال
يم شود تمام تن
. (استفاده فقط

سرعت حداكثر

ثر به سرعت كن

را تعيين م 50

راهن
مات درايو كليد

    كليد  

زايش شتاب/ك
متر به مقداري
 و مقدار ثابتي

صفر تا رسيدن س

ش گشتاور خروج

ن به درايو مي
مين حركتي بو

در درايو بوسيله

 تنظيمات اوليه
U-05=3 تنظي

داً تنظيم گردد.

رعت صفر تا س

ز سرعت حداكث

Hz 0فركانس

ود به مد تنظيم
ك       يا       و

  ي مهم:

يم اتوماتيك افز
تنظيم اين پارام
عث تغيير شده
ي از سرعت ص

م جهت افزايش

حوه فرمان دادن
ين صورت فرام

ظيم فركانسها د

ن گزينه تمام ت
3ر: در صورت 

ترها بايد مجدد

از سرب گيري 

هش سرعت  از

وجي درايو در ف
   

جهت ورو
كليدهاي

پارامترهاي

تنظي
در صورت ت
شود كه باع
شتاب گيري

اين تنظيم

تعيين نح
(در غير اي

نحوه تنظ

بوسيله اين
تذكر •

پارامت
 

زمان شتا

زمان كاه

ولتاژ خرو
مي باشد.



 

 

 

 

9. U-14
  

10. U-18

11. U-19

12. U-23

13. U- 25

14.  A – 1
 آماده پذيرش

15.  A – 3
 A – 3

 و ترمز تعيين

16.  A – 3

   مي كند. 

17.  b – 5
 b – 5
 b – 5

باعث توقف و

4=3 (V/F m
شتاور آن دارد.

8=50 (Nom

9=5 (Leveli

3=13 (Revi

5 = [Enter

13 = 1 
يو فعال شده و

30 = 14 
31 = 14 
كنتاكتور اصلي

32 = 10  

سور را متوقف

50 = 0.7 H
51 = 70 % 
52 = 1 sec

DC به موتور ب
  

mode selec
وتور و ميزان گش

minal spee

ing speed

sion spee

] 

ري ايمني دراي

 براي فرامين ك

و عملكرد آسانس

Hz  (DC Bra

c 

Cه اعمال ولتاژ 

 قف مي گردد.

c on) 
رايو، كنترل مو

d) 

)  

d) 

س از تكميل سر
.  

وجيت دو خر

 را قطع كرده و

ake) 

ي توان بوسيله
بهبود نحوه توق

2   صفحه

حوه عملكرد در

اين ورودي پس
مايش مي دهد.

له اين تنظيمات

ا، سري ايمني

يكي موتور، مي
 عمل موجب ب

ن انتخاب بر نح

  موتور

A  تاP 

 با فعال شدن
را نم OFFيام

 و ترمز ، بوسيل

   درايو
بوسيله رله خطا

شدن ترمز مكاني
بسته شود. اين

نترلي درايو) اين

  موتور

(Leveling)

  

ي اضافي گروه

ي براي درايو،
ر اين صورت پي

كنتاكتور اصلي

ي حالت خطاي
 مشكل شود، ب

  يان كار
قبل از بسته ش
ترمز مكانيكي

(مد كن V/Fمد 

داكثر دور تند مو

(رعت دور كند 

رعت ريويزيون

د به پارامترهاي

ودي فعال سازي
ي گردد. در غير

روجي فرامين ك
.  

ه خروجي براي
يكه درايو دچار

در پاي DC رمز
توقف حركت، ق
دو پس از آن ت

انتخاب م

تعيين حد
  

تعيين سر

تعيين سر

براي ورود

تعيين ورو
فرمان مي

تعيين خر
مي شوند

تعيين رله
در صورتي

رتتنظيمات 
در هنگام ت
ترمز آن شد

  



 
 

 

 

18.  C – 0

يز كاهش مي
 كه امكان بار

19.  C – 0

20.  C – 0
 C – 0

21.  d- 00
d-1 وd-17 

22.  d – 0

23.  d – 1

24.  d – 1

25. d – 1

26.  E – 0

27.  E – 0
 E – 0

28.  F – 1
 F – 1

00 = 5 ~ 1

روجي موتور ني
ن حاصل شود

04 = 1 (DC

08 = 40 ~ 
09 = 1.5 ~ 

0 = 0 – 2 (
 15رامترهاي 

01 = 120 (

15 = 14 ~ 

16 = 40% ~

17 = 1300 

02 = 1   ( S

  ردد.

06 = 30% 
07 = 15%  

15 = 1  ( O
18 = 6  ( O

2 KHz  ( Ca

ت كه جريان خر
 شود تا اطمينان

C Brake se

100  
2  

(Auto tuni
ت موتور در پار

Slip freq.)

16  (Moto

~ 80%  

~ 1500 

S – Curve 1

 حركت مي گر

 

Over tor qu
Over tor qu

  ده تابلو)

arrier  freq

يد توجه داشت
سور نيز تست

lec on) 

ng) 
موتور و سرعت

)  

or Current

1) 
(Linea 

كه باعث نرمي

ue trip) 
ue me) 
هماهنگي سازند

3   صفحه

q.) 

ي يابد البته باي
، عملكرد آسانس

Kw  

مقادير جريان م

  صي موتور)

) 

  ي موتور)

S ا خطي يar)

S خواهد بود ك

  ركت.

تنظيم فقط با ه

وتور كاهش مي
C – 00متر

  د.

w آن بر حسب

و همچنين م 2
  م داد.

پارامتر تخصص

 از جريان اصلي

صورت منحني
صورت منحني

حرو روع پايان

بار درايو. ( تنل

 نويز( سوت) مو
ايش مقدار پارا
مكان پذير باشد

  DCز 

ت ترمز و توان

2ر روي عدد

گ موتور را انجام

 لغزش موتور (

وتور ( درصدي

(R 

بص  روجيس خ
تغيير سرعتها بص

در شر Sحركتي

ه عملكرد كنترل

  كانس كرير 
دن اين مقدار ن
راين بايد با افزا
 ظرفيت نيز امك

اب حالت ترمز

ن مقدار مقاومت

دن اين پارامتر
مليات تيونينگ

 جبران سازي

  ن موتور 

ن بي باري مو

(RPMموتور 

ه اعمال فركانس
شروع و تغ 1دد 

يمات منحني ح

يمات مربوط به

فرك نتعيي
با بالا برد
يابد. بنابر
با حداكثر

انتخا

تعيين

با قرار دا
ميتوان عم

بهره
  

جريا

جريا

دور م

نحوه
با تعيين عد

تنظيم

تنظيم


