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  مقدمه     
مين كنندگان و خدمات دهندگان در اًمجموعه توليدي البرز كنترل به عنوان يكي از با سابقه ترين و كاملترين ت

 گواهينامه  دارنده الكترونيك،زمينه توليد تابلو برق و تابلو كنترل براي مصارف صنعتي و ساختماني در صنعت برق و 

ء رگيري فن آوري هاي نوين در زمينه توليد در تلاش براي كسب و ارتقاهمواره با بكا ISO 9001:2008استاندارد 

  .شما مشتريان گرامي مييباشدرضايت 

  

 

   .، براي نصب و راه اندازي تابلوهاي شركت البرز كنترل گردآوري شده است هدفترچاين 

سانسورهاي صنعتي و حفاظت هدف از تدوين اين دستورالعمل تعيين حداقل ضوابط لازم براي بهره برداري ايمن از آ
. از افراد در برابر خطرات اين تجهيزات مي باشد   

لطفاً با دقت و حوصله مطالب اين دفترچه و نقشه ها را مطالعه نمائيد و موارد اشاره شده را اجرا نموده تا از كيفيت 
. نصب مطلوبي برخوردار شويد   

ت نمائيد تا از ايجاد خطر و آسيب جاني و مالي جلوگيري تاكيد مي شود به موارد ايمني ذكر شده در دفترچه دق
.  گردد   
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نكات وتذكرات ايمني       

 

براي جلوگيري از برق دار شدن تابلو، بدنه موتور و كابين آسانسور و همچنين به منظوركاهش نويز در سيستم از  •
 .ارت استفاده نمائيد 

 
اطمينان از سالم بودن،آن را به تابلو وصل كنيد تا در صورت اتصال  ابتدا سيم ارت را كنترل و پس از حصول •

ضمنـاً در صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در .ولتاژهاي بالا به بدنه، افراد و تابلو از شوك الكتريكي محافظت شوند
 . ساختمان به هيچ وجه از نول ساختمان به عنوان ارت استفاده ننمائيد

 
 .لكتريكي تابلو، برق را قطع كرده و پس از انجام كار مبادرت به وصل برق نمائيددر حين راه اندازي ا •

 
براي جلوگيري از بروز جرقه و سوختن ترمينال ها و در نهايت آسيب ديدن مدار حتماً اتصالات سيم ها به  •

 .ترمينال ها را محكم نمائيد
 
همواره برق دار مي باشد،حتي هنگاميكه  شد وفازدائم مي با F3(FLC) كليد مينياتوري;توجه داشته باشيد كه  •

 .قطع ميباشد برق تابلو
 
و  ياولت متر ر متجهت عيب يابي تابلو فرمان و يا اطمينان از برق دار بودن سيم ها از وسايل مناسب مانند مولتي  •

 .استفاده نمائيدياتسترولتاژ
 
فرمان حتماً از فيوزهاي شيشه اي سالم با  براي اجتناب از آتش سوزي و خسارات به بردهاي الكترونيكي تابلو •

 .آمپر مناسب استفاده فرمائيد
 
 .اتصالات مدار ايمني بايد دقيقاً مطابق با نقشه انجام گيرد •
 
قسمت هاي قدرت تابلو فرمان به هنگام اتصال به شبكه برق شهر داراي ولتاژ بالا ميباشد، لذا از دست زدن به  •

 .آنها جداً پرهيز نمائيد
 
 .رايطي كه مجبور به پل كردن مدار ايمني هستيد تمامي جوانب احتياط را رعايت كنيددر ش •
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             البرز معرفي ترمينالهاي تابلو فرمان     
 ) LCB208( مدل    

 توضيحات  نام ترمينال  رديف
 نول MP  1 

 
 سه فاز ورودي

R
S 
T 

 
2 

 فاز دايم T2(FLC)  3 
 

 ترمينال هاي دور كند موتور
U1
V1 
W1 

 
4 

 
 ترمينال هاي دور تند موتور

U2
V2 
W2 

 
5 

B1 مقاومت ترمز
B2 

6 

 FTS فن ترموستاتيك موتور 7 

 MF/FAN فن اتوماتيك موتور 8 

+BR ترمز موتور
BR‐ 

9 

 110 شروع سري ايمني 10 
 TP1 سري ايمني 11 
 TP2 سري ايمني 12 
 TP3 سري ايمني 13 

 TP4 پايان سري ايمني 14 

درب  دو شاخهبرگشت كنتاكت
 66 طبقات 15 

 اتوماتيك برگشت دوشاخه درب
 69 كابين 16 

 يا ايمني انتهاي مدارسري استوپ
)كنتاكت طبقات(  68  17 
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 EC1 (CB1) دورانداز اجباري پايين 18 

 ECN (CBN) دورانداز اجباري بالا 19 

 CAN دوراندازشناسايي بالا 20 

 CA1 دوراندازشناسايي پايين 21 

(PTC (رسنسور حرارت موتو   FTO  22 

مشترك ( ولت 24تغذيه 
)وروديهاوسنسورها  24  23 

)مشترك احضار(24منفي   GND  24 

 T1/CPL برق دايم كابين 25 

(LEVEL) طبقهسنسور استوپ   1CF  26 

 CF3 سنسور دوراندازطبقات 27 
 REV ريويزيون 28 

 RVU ريويزيون جهت بالا 29 
ايينريويزيون جهت پ  RVD  30 

SP1 خروجيهاي بلندگو
SP2 

31 

ترمينالهاي فرمان درب اتوماتيك 
 اول

O
CM 
C 

32 

ترمينالهاي فرمان درب اتوماتيك 
)درصورت سفارش( دوم  

O2
CM2 
C2 

33 

برقي خروجيهاي مگنت درب بازكن
 

DM+ 
DM‐ 

34 

اتيك كابينبرق در اتوم   T3  35 
نجات   هايباطري ترمينالهاي

 اضطراري
+ BT 
‐BT 

36 

 LIT/CL/L6 روشنايي اتوماتيك 37 

 فوتوسل يا كليد بازكردن درب DO  38 

 سنسور اضافه وزن OVL  39 

 FIR  )درصورت سفارش(سنسور آتشنشاني 40 

كابين كليد احضارهاي داخل   CS1…CS16  
(C01…C16) 

41 
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          شركت هاي مختلفمطابقت نامگذاري ترمينال هاي تابلوهاي 
 

 آريانآرمان فراز البرز كنترل
R R R 
S S S 
T T T 

U2 U U2 
V2 V V2 
W2 W W2 
U1 U1 U1 
V1 V1 V1 
W1 W1 W1 
MP MP MP 
T1 CPL L5 

BR+ BR1 BM1 
BR- BR2 BM2 

DM+ DM1 U0 

د احضارهاي طبقاتكلي   DS1…DS16  
(H01…H16) 

42 

 زنگ اضطراري ALM/AL1  43 

 روشنايي اضطراري LMP  44 

 لامپهاي جهت بالا UL (UD)  45 

 لامپهاي جهت پايين DL (DD)  46 

 
 

 خروجيهاي نمراتور

A
B 
C 
D 
E 
F 
G 
‐  (G2) 

 
 

47 
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DM- DM2 V0 
DL DD LF1 
UL DU LF2 
24 +24 VLL 

GND G22 80 
TP1 TP1 90 
TP2 TP2 90C 
TP3 TP3 - 
TP4 TP4 71 
66 66 66 
68 68 68 
69 69 69 

A,B,C,D,E,F,G,- 1 A,B,C,D,E,F,G,- 1 A,B,C,D,E,F,G,- 1 
CA1 CA1 CA1 
CAN CAN CAN 
4BS 4BS 4BS 
FTO FTO FTO 
FIR FIR FIR 
T2 FLC L6 

OVL OVL OVL 
REV REV CRV 
RVD RVD JU1 
RVU RDU JU2 
CF3 SLF CF3 
1CF LEF 1CF 

CS1...CS8 C1...C8 DC1...DC8 
DS1...DS8 H1...H8 DR1...DR8 
LIT/LMP AL3 LMP 

LIT CL L6 
ALM AL1 ALM 
110 G90 110 
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  جدول نوع كنتاكت هاي مورد استفاده
 

 توضيحات  نوع كنتانت  وضعيت درحالت نرمال  نام كنتاكت  رديف
NC دوراندازشناسايي بالا بسته CAN  1 
 دوراندازشناسايي پايين NC  بسته CA1  2 

 سنسوراستوپ طبقه NC  بسته 1CF  3 

 سنسوردوراندازطبقه NO/NC  باز CF3  4 

 ريويزيون NC  بسته REV  5 

زيون جهت بالاريوي   NO  باز RVU  6 

 ريوزيون جهت پايين NO  باز RVD  7 

 سنسوراضافه وزن NO  باز OVL  8 

 سنسورحرارت موتور NC  بسته FTO  9 

 كليد بازكردن درب NC  بسته DO  10 

 كليد بستن درب NO  باز DC  11 

 سنسورآتشنشاني NO  باز FIR  12 

تكميل ظرفيت سنسور   NO  باز FUL  13 

)خطا(  Fault  روديو  NO  باز FLT  14 

 فيدبك ترمز NO  باز 4BS  15 

 حدبازشدن درب NO  باز 5KT 16 
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  بروشور نصب تابلو روي ديوار و شرايط محيطي      
  

. آنها را باز نموده و مطابق شكل زير نصب نمائيد. چهار عدد گوشواره در كناره هاي تابلو نصب شده است   

 

 

ساير گوشه ها را همانند اين شكل آماده نصب روي . تابلو را نشان مي دهد) بالا(شكل فوق گوشه سمت راست  •
سپس با توجه به مكانهاي گوشواره ها ، پيچهاي متناسب با قطر سوراخها ، امكان نصب تابلو را روي . ديوار نمائيد 

 .طورمحكم روي ديوار قرار گيردبعد از قراردادن تابلو روي پيچها ، آنها را محكم نمائيد تا تابلو ب. ديوارمهيا سازيد
  
 .تاامكان اتصال سيم ها به راحتي امكان  پذير گردد تابلو در محل مناسب از كف نصب گردد •

 
 .تابلو در محلي قرارگيرد كه اپراتور هم زمان به تابلو و موتور اشراف داشته باشد و نور كافي به تابلو بتابد •
 
 .يد نباشدتابلو در معرض باران ، رطوبت و نور خورش •

 
 .درجه سانتي گراد باشد 5و حداقل  45حداكثر دماي موتورخانه  •

 
 )ارتفاع موتورخانه كم نباشد.(ارتفاع تا سقف مناسب باشد •

 
 .تابلو در معرض تشعشعات مغناطيسي نظير فرستنده پر قدرت مخابراتي نباشد •

 
 .امكان دسترسي افراد غير مسئول به تابلو نباشد •

 
 .  راي ايستادن و كار بر روي تابلو مناسب باشدفضاي مقابل تابلو ب •
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 ( 3VF   و دوسرعته(نكات مهم جهت نصب تابلوفرمان 

     شرايط موتورخانه  

 . آفتاب نباشد مستقيم محل نصب تابلو را در جايي انتخاب كنيد كه در معرض تابش نور  •

 
درجه  45و حداكثر  5حداقل درجه حرارت موتورخانه آسانسور بايد به  EN81 – 1مطابق استاندارد  •

براي تضمين شرايط دمايي فوق الذكر براي موارد پرترافيك بهتر است در صورت نياز در . سانتيگراد محدود گردد
 .فصل گرما از وسايل خنك كننده مناسب براي تهويه موتورخانه استفاده شود

 
 .مناسب انجام گيردبرق رساني به موتورخانه آسانسور بايد توسط يك كابل مستقل با قطر  •
   
  ارت  
بدنه موتور ، گيربكس و كابين را توسط سيمي متناسب با قطر خطوط تغذيه موتور به ارت و سپس ارت تابلو را  •

در صورت نداشتن چاه ارت استاندارد در ساختمان، به هيچ وجه از نول ساختمان به . (به ارت ساختمان متصل نمائيد
 .)بطور موقت ازآهنكشي چاه آسانسور به عنوان اتصال ارت استفاده كنيد عنوان ارت استفاده نكرده بلكه

 
همچنين از ايجاد مسيرهاي موازي براي اتصال ارت .برقرار نكنيد) حلقه(هيچ گاه اتصالات ارت را بصورت رينگ  •

بهم ) ستارهشينه ارت تابلو بعنوان مركز( تمامي خطوط اتصال بايد بصورت ستاره در يك نقطه . خودداري فرمائيد
 .متصل شده وخط اصلي چاه ارت نيز بايد به همين نقطه متصل گردد

 
جريان اتصال بدنه از گيره اتصال  تابلو فرمان خاموش بوده و به هنگام جوشكاري با قوس الكتريكي دقت كنيد •

راينصورت ممكن در غي. بدنه ترانسفورماتور جوشكاري مستقيماً وازكوتاهترين مسير به قطعه جوشكاري منتقل گردد
است كابلهاي ارت تابلو ناخواسته در مسير جريان بسيار زياد جوشكاري قرار گرفته و در موارديكه اين كابلها نازك 

  .بوده و يا چاه ارت وجود نداشته باشد، صدمات جدي به تابلو وارد شود

    ايمني و حفاظت  
  

 نماي تابلو و دستورالعمل تنظيم موتور را بدقت قبل از شروع نصب ، بايد نقشه ، ضمائم فني ، دفترچه راه •

 .مطالعه كرده و تفاوتهاي مربوط به مدلهاي مختلف تابلو را در نظر داشت •
 .اتصالات سري ايمني بايد با دقت كافي مطابق نقشه انجام گيرد •
 .هيچ گاه براي حذف قسمتهاي معيوب مدار ايمني از پل الكتريكي استفاده نكنيد •
آتش سوزي و خسارات به بردهاي الكترونيكي به هيچ وجه فيوزهاي شيشه اي معيوب را با  براي اجتناب از •

 .سيم بندي مورد استفاده قرار نداده و فقط فيوزهاي سالم با آمپر مناسب را جايگزين نمائيد
 
ور حفاظتي موتور ، كنترل فاز و عملكرد سنس ايمني مسئوليت تنظيم و اطمينان از صحت عملكرد سيستمهاي  •

FTO  به هنگام نصب بر عهده نصاب مي باشد.  
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  )3VFدوسرعته و (البرزنكات مهم جهت راه اندازي اوليه تابلوفرمان      
 

 ) LCB208( مدل    
 سيم كشي سه فاز .1

 .تابلو فرمان متصل نمائيد ) Tو  Sو  F1 )Rفيوز از تابلو برق موتورخانه سيم هاي سه فاز را به  •
 .متصل كنيد MP سيم نول را به ترمينال •
تأمين كننده  فيوزاين . تابلو، سيم كشي نمائيد FLC( F3( مينياتوري بهاز يكي از فازها قبل از كليد اصلي  •

 .فاز دائم روي كابين ، تغذيه پريز ولامپ داخل تابلو مي باشد
 

 سيم كشي موتور .2
 .ببنديد W1و  V1و  U1سرهاي دور كند موتور را به ترمينالهاي  •
 .ببنديد W2و  V2و  U2ند موتور را به ترمينالهاي سرهاي دور ت •

.بسته مي شوند  U و   V و  W  سرهاي موتور به ترمينالهاي   3VF  در تابلوهاي: تذكر             

 .متصل نمائيد +BR و  -BR  ترمز موتور را به ترمينالهاي •
 .متصل نمائيد MFو  MPفن اتوماتيك موتور را به ترمينالهاي  •
 .متصل نمائيد MPو  FTS(S4)ور را به ترمينالهاي فن ترموستاتيك موت •
 .متصل نمائيد  24و FTOموتور را به ترمينالهاي ) اضافه حرارت(ترميستور  •
متصل  24به  را موقتاً FTOدر غير اين صورت ورودي . بهتر است ترموستات موتور به تابلو متصل شود(     

  .)نمائيد

  

 پل هاي لازم جهت راه اندازي اوليه .3

 
 
 
 
 
 

را  TP4و  TP3و  TP2و  TP1ترمينالهاي . درصورت وصل نبودن مدارات سري ايمني آنها را موقتاً پل كنيد •
  .پل كنيد 110به 

ينال مشتركترم    نام ترمينال  رديف
110  TP3 , TP4,66 , 69 , 68,REV 1 

24  CAN , CA1, FTO , DO 2 
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) 110(يا  TP4آنها را موقتاً به ترمينالهاي ) قفلدوشاخه و (در صورت وصل نبودن ارتباطات مربوط به درها  •

 .پل كنيد

 .پل كنيد 68آنها را موقتاً به ترمينال ) ECNو EC1(در صورت وصل نبودن سوئيچهاي دورانداز اجباري  •

 .پل كنيد   24آنها را موقتاً به ترمينال) CANو CA1(در صورت وصل نبودن سوئيچهاي دوراندازشناسايي  •

  .موقتاً پل كنيد 24ه را ب DOترمينال  •

 

 ورود به مد ريويزيون  .4

متصل ) جعبه ريويزيون(را به ترمينالهاي مربوط به روي كابين  RVDو RVUو REVو 110ترمينالهاي  •

 .نمائيد

 .قرار دهيد) INS(را در حالت ريويزيون   IPR100روي برد جانبي ) NOR/INS(كليد ريويزيون  •

روشن باشد و روي كنترل فاز  OUTو  PWRعادي بايد لامپ هاي  تابلو فرمان را روشن كنيد ، در حالت •

آن عبارت  LCDهمچنين برد اصلي روشن بوده و روي صفحه . خاموش باشند PHASEو  RVRSلامپ هاي 

Revision Mode ظاهر شود. 

 

درصورتيكه سه فاز ورودي و ترتيب . آن روشن مي شود PWRكنترل فازلامپ  ، در صورت  وصل برق: تذكر •

نشان دهنده ي قطع بودن يكي  PHASEآن روشن مي شود ،روشن شدن لامپ  OUTفازها صحيح باشد ، لامپ 

نشان دهنده ي عدم توالي فازهاي ورودي است كه  RVRSهمچنين روشن بودن لامپ  . از فازها ي ورودي است 

 . ام نمائيد نسبت به رفع اشكال اقد) ورودي تابلو فرمان(با قطع برق ورودي از جعبه سه فاز 

 

ريويزيون بالاو پايين ، جهت حركت دوركند موتور را  ،)(RUN,DNو  )(RUN,UPبا فعال كردن كليدهاي  •

 . را تعويض كنيد V1و   W1در صورت معكوس بودن جهت، جاي دو سيم موتور مثلاً . بررسي كنيد

 .پل هاي موقت را حذف نمائيدنسبت به تكميل مدارات و نصب آسانسور اقدام نموده و با وصل مدارات اصلي  •
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  نكاتي مفيد جهت عيب يابي آسانسور و تابلو فرمان     
  

 .قبل از اقدام به رفع اشكال نسبت به رعايت نكات ايمني اقدام نمائيد )1
  
 . جهت عيب يابي تابلو فرمان از وسايل مناسب مانند مولتي متر يا ولتمتر و يا تستر استفاده نمائيد )2

  .)استفاده از فازمتر، اتصالي و يا لامپ توصيه نميشوند (         

 .نقشه هاي تابلو را به دقت مطالعه نموده و سپس اقدام به رفع اشكال نمائيد )3
  
و كنترل بارها در تابلوهاي دو  كنترل فازدقت داشته باشيد كه نقش  VVVF(3VF)در عيب يابي تابلوهاي  )4

فاز و يا خروجي موتور، درايوها با رفتن به حالت  3ت بروز اشكال در ورودي سرعته، به عهده درايو بوده و لذا در صور
بنابراين قطع سري ايمني مي تواند ناشي از وجود خطا در . خطا سري ايمني را توسط رله داخلي، قطع مي نمايند

 . اً خودداري فرماييدضمناً از دستكاري و اقدام به تعمير درايوها بدون اطلاع سازنده تابلو فرمان جد. درايو باشد

 
در تابلو فرمان هاي دو سرعته كنترل فاز و كنترل بارهاي دور تند و كند در مسير سري ايمني قرار دارند لذا در  )5

 .صورت قطع سري ايمني مي بايست وجود خطا يا اشكال درآنها نيز بررسي شود
  
جود يا عدم وجود آن به وسيله ولتمتر، ولت در ورودي تابلو فرمان الزاميست و تست و 380فاز  3وجود ولتاژ  )6

 .قابل انجام بوده و تست هاي با فازمتر يا لامپ چندان دقيق نيستند ACمولتي متر ياتستر 
  
لذا توصيه ميشود پس از . تنظيم درايو با موتور ميتواند از بروز اشكلات زياد جلوگيري نمايد 3VFدر تابلوهاي  )7

 .راساس موتور اقدام گرددنسبت به تنظيم درايو ب  اتصال تابلو
  
اكثر خطاهاي تكرار شونده در آسانسور مربوط به مدارهاي سري ايمني يا درها و قفلها ميباشد لذا تنظيم دقيق  )8

 .درها و قفلها و همچنين بررسي سري ايمني ميتواند از بروز خطاهاي مكرر جلوگيري نمايد
  
متصل به  آسيب ديدن قطعات تابلو فرمان و ساير وسائلاستفاده از فيوزهاي مناسب مانع بروز اتصالي وسيع و  )9

  .آن از جمله موتور و غيره مي گردد
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  بروشور انتخاب سيم و شرايط موثربر آن     
  : برخي از اين عوامل و شرايط تاثير گذار عبارتند از .عوامل متعددي در انتخاب قطر سيمهاي قدرت موثر مي باشند

 :قدرت موتور  .1

جدول زير قطر پيشنهادي براي قدرتهاي مختلف موتور را نشان .نتخاب سيم ، قدرت موتور مي باشدعامل اصلي در ا
  .مي دهد

 

 

 

 

  

  

  
 

 :مكان نصب تابلو  .2
در صورتي كه محل استفاده از تابلو داراي شرايط آب و .شرايط آب و هوايي در انتخاب قطر سيم تاثيرگذار مي باشد

، جهت انتخاب قطر سيم مناسب با واحد فني اين شركت تماس حاصل ...) گرماي بيش از حد يا(هوايي خاص باشد
  .نمائيد

 :نحوه انتقال و نصب سيم يا كابل .3
سيمها يا كابل قدرت را بايد از داخل لوله خرطومي فولادي عبور داده شود و از طرف تابلو ارت شود تا از ايجاد نويز 

 .در سيستم تابلو جلوگيري گردد

 :مسير كابل كشي و يا سيم كشي .4
از خم كردن بي مورد كابلها خودداري .  سيمها و كابل هاي قدرت بايد از كوتاه ترين مسير عبور داده شود

  . و خطوط سريال عبورنكند CF3و 1CFسعي شود كابل هاي قدرت از سيم كشي هاي سنسورهاي .نماييد

 قطرسيم قدرت
( mm ) 

 جريان نامي
( A ) 

قدرت موتور
( KW ) 

 رديف

4  11.5 5.5 1 
4  13.5 6.5 2 

4  15.5 7.5 3 

6  23 11 4 

6  30 15 5 

10  36 18.5 6 

16  43 22 7 

25  57 30 8 

25  72 37 9 

25  85 45 10 
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  راهنماي سنسورهاي مغناطيسي      
 

ا اين سنسوره. سيستم هاي كنترل كننده جهت اطلاع از موقعيت كابين در چاه آسانسورنياز به تعدادي سنسور دارند

كنند ، جهت انتقال اين اطلاعات روشهاي مختلفي وجود دارد كه يكي نياز را به تابلو فرمان منتقل مياطلاعات مورد 

  .از آنها استفاده از سنسورهاي مغناطيسي است 

با توجه به اينكه سنسورهاي مغناطيسي پس از عبور از مقابل هر يك از قطبهاي آهنربا تغيير وضعيت مي دهد و 

از آسان ترطبقه به مراتب  سرود نگهدار عمل مي كند لذا امكان تنظيم لحظه دور اندازي و نقطه ايست بصورت خ

.نكات مهم درنصب و راه اندازي اين سنسورها به شرح زيراست. نمونه هاي ديگر مي باشد  

 .سنسورهاي دور انداز و توقف را روي يوك كابين نصب نمائيد .1
 

 Sعبور كند كنتاكت آن باز مي شود و اگر سنسور از مقابل قطب ) قرمز(باآهنر Nاگر سنسور از مقابل قطب  .2

 .عبور كند كنتاكت آن بسته خواهد شد) مشكي(آهنربا
 

دو ي شود ، دو آهنرباي قرمز در وسط چهارعدد آهنربا در نظرگرفته م) سنسور توقف(1CFبراي سنسور  .3

 . باشد   5cmصله بين آهنرباي مشكي تا قرمز بايدآهنرباي مشكي در بالا و پايين قرار مي گيرند ، حداقل فا

   

. در بالاترين و پايين ترين طبقه فقط دو آهنربا ، استفاده مي گردد : تذكر  

 

قطع مي ) قرمز(آهنربا N زماني كه كابين در جهت پايين در حركت است سنسور توقف با عبور از مقابل قطب :تذكر

وقتي كابين . ن آوردن آهنرباي قرمز مي توان لول در جهت پايين را تنظيم نمودگردد و در نتيجه با بالا بردن يا پايي

  .، وصل مي شود) مشكي(آهنربا Sطبقه خارج مي شود اين سنسور با عبور از مقابل قطب  سراز 

  . دو آهنرباي ديگر كه در شكل نمايش داده ميشود براي تنظيم لول آسانسور در جهت بالا، استفاده مي گردد
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1CF        يا توقف  نحوه چيدن آهنرباي   

 
 

 
آهنرباي  يكسه آهنربا در نظر گرفته مي شود دو آهنرباي مشكي در بالا و پايين و ) دورانداز(CF3براي سنسور  .4

 .باشد 5cmقرمز در وسط قرار مي گيرد حداقل فاصله بين سه آهنربا بايد 
  

  
CF3يا دور انداز  نحوه چيدن آهنرباي   
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   CF3و 1CFو استفاده از آهنرباي گرد براي سنسورهاي طرز نصب 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 (cm) محدوده فاصله دوراندازي نوع آسانسور رديف

120الي  80 دوسرعته 1  
)درايودار 2  ) 1 m/s  160  180الي  
)درايودار 3  )1.6 m/s 240  280الي  
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 مشخصات فني 

  ) LCB208(مدل        

: ها در اين برد بشرح زير مي باشد  مشخصات كلي ورودي ها وخروجي    

        .مي باشد  ره طبقه ،وضعيت پارامترها وخطاهابراي نمايش شماLCD نمايش دهنده  •

: ورودي  شامل 24 : ورودي ها   

  جهت اخذ اطلاعات مربوط به سنسورها و كليدها :VDC 24ورودي  16 •

 )ريويزيون(  ت بازرسيبراي مسير ايمني ، كنتاكت دربها و وضعي :VAC 110ورودي  8 •

 

  :خروجي شامل 24 : خروجي ها

 براي فرامين جهت وسرعت  رلهچهار خروجي از نوع  •

  براي فرامين درب و مگنت برقي آمپر 3سه  خروجي از نوع رله با جريان حداكثر  •

 V dc 24پنج خروجي  براي راه اندازي رله با ولتاژ  •

 دار حفاظت اتصال كوتاهمجهز به م  V 24نمراتور با ولتاژ   ده  خروجي •

  :خروجي ورودي 

 براي ورودي لامپ ها و احضار V 24با ولتاژ   Open Collectorشانزده خروجي از نوع  •
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  : اتصالات ورودي ها و خروجي ها 

  : ورودي ها   

  ولت 24ورودي هاي  •
 ولت 110ورودي هاي  •

  
  :ولت  24ورودي هاي  -1

و  كه شرح آنها در جدول زيردارد عات مربوط به سنسورها وكليدها ولت براي اخذ اطلا 24ورودي  16اين برد  
  :آورده شده است اتصالات آن در نقشه نصب

  

  شرح فني نوع كنتاكت  نام ورودي رديف

1  (LVU) 2CF سفارش در صورت ( سنسور توقف در طبقه به سمت بالا قابل برنامه ريزي (  

2  1CF (LVD)  پايين جهت در( طبقه سنسور توقف در قابل برنامه ريزي (   

3  CF4 (IPU)  NOياNC در صورت سفارش (  بالا جهت در  سنسور دور انداز(  

4  CF3 (IPD)  NOياNC پايين جهت در(  سنسور دور انداز (   

5  CAN (LSU) NC  آخرين توقف شناسائيميكروسوييچ دور انداز  

6  CA1(LSD)  NC وقفاولين ت شناسائي ميكروسوييچ دور انداز  

7  DOB(KP)  سنسور فتوسل درب(باز كردن درب كليد شستي قابل برنامه ريزي(  

8  DCB(DF)  NO بستن درب كليد شستي  

9  DOL(5KT)  موارد ديگر با قابليت برنامه ريزي براي( ميكرو سوييچ حد نهايي باز شدن درب   قابل برنامه ريزي (  

10  BRK(4BS)  NO  با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر(اصليميكرو سوييچ عملكرد ترمز موتور (  
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11  FIR  NO  با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر ( سنسور آتش (  

12  OVL(KUE)  NO  وزن( سنسور اضافه بار(  

13  SBY(K300)  NO  سوييچ وضعيتStand By  )با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر ( 

14  CFC  NO  قدرتكنتاكتورهاي  برگشت  

15  FLT  NO 
 Faultورودي 

  ) با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر( 

16  FTO ( PTC)  NC سنسور حرارتي موتور  

  

 

 :ولت 110ورودي هاي  -2
  

يكي )  COMترمينال (تعداد اين وروديها هشت عدد مي باشد و ولتاژ مشترك آنها با مشترك خروجيهاي كنتاكتور 
  :آمده است در جدول زير جزييات اين وروديها. مي باشد

 

  نام ورودي  رديف
نوع

  كنتاكت
  شرح فني

1   ( VSC )110  NO ولتاژ مسير ايمني( Safety chains voltage )             

2   71 ( TP4 )  NO  ولتاژ انتهاي مسير ايمني چاه آسانسور    ) End Of Safety Chains (  

3  66 ( AUX )  NO  كنتاكت درب طبقه                                             )Auxiliary(  

4   ( CBD )69  NO  كنتاكت درب كابين                                        )Cabin Door(  

5  68 ( DFC )  NO  طبقهكنتاكت قفل درب                        )Door Fully Closed (  
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  : خروجي ها

 ولت 110خروجي هاي  •

 خروجي هاي درب اصلي •

 ولت 24خروجي هاي •

 خروجي هاي نمراتورها و لامپهاي جهت •

 خروجي هاي شاسي هاي احضار •
  
 
  :  110Vهاي  خروجي -1

  . روند مي  براي راه اندازي كنتاكتورهاي قدرت بكاراين خروجيها . مي باشدتعداد اين خروجيها چهار عدد 

  

  شرح فني نام خروجي  رديف

1  FS1,FS2 دور تند)Fast Contactor(  

2  SL1,SL2 دور كند)Slow Contactor(  

3  DN1,DN2 جهت پايين)Down Contactor(  

4  UP1,UP2 جهت بالا)Up Contactor(  

  

  

 

6  REV ( NOR )  NO  ريويزيونبهسوييچ وضعيت نرمال    ) Normal / Inspection (  

7  RVU ( UIB )  NO  رويزيون بالا                        كليد )  UP Inspection  Button(  

8  RVD ( DIB )  NO  رويزيون پائين                كليد  ) Down Inspection  Button (  
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 :خروجيهاي درب اصلي  -2

اين بخش شامل سه خروجي بوده كه محرك خروجي آن با توجه به تنوع دربهاي آسانسور از نوع رله انتخاب شده 
شرح اين خروجيها در جدول زير . آمپر بوده و فاقد هرگونه مدار حفاظتي مي باشد 3ا جريان خروجي آنها ت. است

 :آورده شده است

  

  شرح عملكرد نام خروجي رديف

1  
DM1  

DM2 
(Door Magnet)         با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر (برقي مگنت در باز كن(

2  

DC1 

DC2  

DC3 

     )Door Closing(              )امه ريزي براي موارد ديگربا قابليت برن(فرمان بستن درب 

3  

DO1 

DO2 

DO3 

(Door Opening)        با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر (فرمان باز كردن درب( 

  

 

  : ولت 24خروجيهاي  -3

وصل مي كنند و از آنها  )GND(و در حالت روشن خروجي مربوطه را به زمين  تعداد اين خروجيها پنج عدد بوده  

با حداكثر  Open Collectorمدار خروجي از نوع . در تابلو استفاده ميشود V dc 24براي راه اندازي رله هاي 

   .بوده و فاقد حفاظت جريان مي باشند  mA 100جريان حدود 
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  شرح عملكرد  نام خروجی رديف

1  RDC ي براي موارد ديگربا قابليت برنامه ريز(درب دومرمان بستنف(   (Rear Door Closing) 

2  RDO  با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر(درب دومبازكردنرمانف(  (Rear Door Closing)

3  TM  با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر(،)تايمري(اتوماتيكروشناييخروجي(    

4  FN  ليت برنامه ريزي براي موارد ديگربا قاب(،خروجي فن خنك كننده موتور(  

5  OL  با قابليت برنامه ريزي براي موارد ديگر ( ،خروجي هشدار اضافه بارلامپ         ( 

  

    

  :  خروجيهاي نمراتورها و لامپهاي جهت -4

راه اندازي عدد بوده كه هشت عدد از آنها براي راه اندازي نمراتورها و دو عدد ديگر براي  10تعداد اين خروجي ها 
مدار خروجي از نوع . وصل مي كنند GNDخروجي مربوطه را به ، لامپهاي جهت بكار رفته و در حالت روشن

Open Collector   300با حداكثر جريان حدود mA بوده و داراي حفاظت در برابر اتصال كوتاه مي باشد.   

  

  شرح عملكرد  نام خروجی رديف

1  A1….G1  ورسگمنتهاي رقم اول نمرات  

2  G2  سگمنت نشانگر طبقات منفي  

3  DD ) ( DL  لامپ جهت پايين)Down Direction(  

4  UD ) ( UL   لامپ جهت بالا)Up Direction(  
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  : خروجي هاي شاسي هاي احضار -5

مدار خروجي از  .وصل مي كنند GNDعدد بوده و در حالت روشن خروجي مربوطه را به  16تعداد اين خروجي ها 

تعريف . بوده و داراي حفاظت در برابر اتصال كوتاه مي باشد mA 100با حداكثر جريان  Open Collectorنوع 

با هم متفاوت بوده و بصورت زير مي  Full Collective يا   Down Collectiveترمينالهاي خروجي در حالت 

   :باشد

  شرح عملكرد  نام خروجی  رديف

1  CS1…CS16 

(C01…C16) 
  Down Collectiveابين در حالت شاسي هاي احضار ك

2  DS1…DS16 

(H01…H16)  
  Down Collectiveشاسي هاي احضار طبقات در حالت 

 

  
 

 م پارامترهاي تابلو فرمان البرز راهنماي طرز كار با منو و تنظي     

 

 ) LCB208( مدل            
  

  .از تشريح  روش ورود به برنامه  وظيفه كليدها تعريف مي گردد قبل

  عملکرد  نام كليد

و يا كاهش عدد نمايش داده پايين رفتن در منوي انتخاب تنظيماتاز اين كليد براي
  .شده روي صفحه  استفاده مي شود

(DEC) S2  

عدد نمايش داده شده  افزايشو يا بالا رفتن در منوي انتخاب تنظيماتاز اين كليد براي
  .روي صفحه  استفاده مي شود

(INC) S4  

ديگر بصورت زير  يد به تنهايي كار نمي كند و عملكرد آن به همراه يكي از دوكليداين كل
  .مي باشد

(INC) S3  
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قرار داده وكليدهاي ) Inspection(ورود به منوي سيستم بايستي ابتدا تابلو را در وضعيت ريويزيون  براي
SHF+INC را فشرد در اينصورت عبارت System Diagnos براي ورود به منوي .روي صفحه نشان داده ميشود
توسط كليدهاي  سپس.استفاده نمائيد SHF+DEC (S3 +S2)و براي بازگشت از  SHF+INC (S3 + s4)انتخابي از 

INC  وDEC   از قسمت هاي برنامه را انتخاب كنيديكي.  

 

  برنامه ريزي نرم افزار

را   SHF+INCقرار داده وكليدهاي  )Inspection( ريويزيونا تابلو را در وضعيت براي  ورود به منوي سيستم بايستي ابتد
را بفشاريد تا  SHF+Dec سپس كليدهاي .روي صفحه نشان داده ميشود  Enter Passwordعبارت در اينصورت فشرد

  DEC و INC وارد حالت برنامه ريزي شده وسپس توسط كليدهاي SHF+ INCبا فشردن  .وارد منوي سيستم شويد
  .يكي  از قسمت هاي برنامه را انتخاب كنيد

:منوي سيستم شامل پنج قسمت زير مي باشد   

• System Diagnose 
• Quick Setting 
• Advance Settings 
• User Settings 
• Save & Exit  

 
1.  System Diagnose : 

 Sys / Error Edit 
 Sys / Error Clear 
 Sys / Board Check 
 Sys / Software Rev 
 Sys / Start Counter 

 
2. Quick Settings : 

 Qui / lift type 
 Qui / lift Data 

و يا رقم انتخاب ) Escape(با فشردن همزمان اين دو كليد خروج از يك پارامتر و يا منو 
  .شده امكان پذير مي باشد

SHF + DEC 
( S3 + S2 )  

و يا انتخاب رقم )  Enter( به يك پارامتر و يا منو با فشردن همزمان اين دو كليد ورود
  مورد نظر امكان پذير مي باشد                   

SHF + INC 
( S3 + S4 )  
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3. Advance  Settings : 
 Adv / Call Setting 
 Adv / Car Settings 
 Adv / Car timer 
 Adv / Door Select 
 Adv / Door Setting 
 Adv / Door timer 
 Adv / Error settin 
 Adv / Error timer 
 Adv / Input settin 
 Adv / Output setti 
 Adv / Floor Data 
 Adv / numerator 
 Adv / Rescue Mode 
 Adv / sensor Setti 
 Adv / Special Sett 

  
4. User Settings : 

 Use / Access Level 
 Use / Password 
 Use / Start Limit 

 

5. Save & Exit 

 

1. System Diagnos     
  :پس از ورود به اين قسمت ميتوان يكي از منوهاي زير را انتخاب نمود

• Error Edit  
• Error Clear 
• Board Check 
• Software Rev 
• Start Counter 

 

Error Edit  :براي مشاهده آخرين خطا . با ورود به اين قسمت مي توان ده خطاي آخر روي داده را مشاهده كرد
  . استفاده نمود  DECي از كليد و خطاهاي قبل INCبايد از كليد 

Error Clear   : پاك كرد در اين قسمت ميتوان  پيغام هاي خطايي كه در سيستم ذخيره شده را.  
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Board Check : تستهاي انجام شده در اين  .اين قسمت براي عيب يابي مدارات ورودي و خروجي برد ميباشد
  : قسمت به شرح زير مي باشد

a( Call Button : اگر خروجيها همگي سالم  . خروجيهاي شاسي ها در اين بخش صورت مي گيرد امتحان
  .هاي مربوطه به ترتيب روشن و خاموش مي شوند  LEDباشند 

b( Contactor Out  : با ورود به اين بخش خروجيهاي كنتاكتورها به ترتيب روشن وخاموش ميشوند .
خروجيها مي توان از سلامت آن مطمئن معمولي به هر يك از  V220 دراين حالت با اتصال يك لامپ

 .شد
c( Numerator Out : با ورود به اين بخش. در اين قسمت خروجيهاي نمراتور امتحان مي شوند 

  .  خروجيهاي نمراتورها به ترتيب روشن وخاموش ميشوند 
d( Door Out put :  در اين بخش خروجي رله هايDC,DO,DM  روشن شدن . امتحان مي شود

LED  رله ، نشان دهنده سالم بودن آن خروجي استمربوطه و.  
e( Relay Output  : ولت به ترتيب روشن و خاموش مي شوند 24در اين قسمت خروجيهاي.  

f( Sensor Input  :   24پس از ورود به اين پارامتر با اتصالV  ميتوان هر يك  ،به ورودي هاي مربوطه
 LEDمربوطه  LEDوردنظر علاوه بر روشن شدن در صورت سالم بودن ورودي  م. از آنها را آزمايش نمود

 .متناظر در خروجي شاسي ها نيز روشن شده و برد آلارم ميدهد
g( Safety Chain   : 110پس از ورود به اين پارامتر با اتصال  ولت 110مسير ايمني وروديهايV   به

ورودي  موردنظر علاوه  در صورت سالم بودن. ورودي هاي مربوطه ميتوان هر يك از آنها را آزمايش نمود 

 .متناظر در خروجي شاسي ها نيز روشن شده و برد آلارم ميدهد LEDمربوطه  LEDبرروشن شدن 

Software Rev :  با ورود به اين قسمت ميتوان مدلCPU ورژن نرم افزار(. را مشاهده نمود( 

Start  Counter  :وسط تابلو را از ابتداي راه با ورود به اين قسمت ميتوان تعداد استارتهاي زده شده ت

 .اندازي آن مشاهده نمود

 

2. Quick Setting  

  :پس از ورود به اين قسمت ميتوان يكي از منوهاي زير را انتخاب نمود

• Lift  type 
• Lift  Data 
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Lift  Type Qui / 

  توضيحات  وضعيت  تعريف  پارامتر

  
Close Park  

 

وضعيت درب به هنگام توقف 
 كابين

NO ب بازپارك با در 

NC  پارك با درب بسته 

  
DOB Type 

 نوع كنتاكت وروديهاي

DOBوDOL  
NO زحالت عادي با 

NC  حالت عادي بسته  

  
Door Type 

  اتوماتيك انتخاب نوع درب
Auto   تمام اتوماتيكدرب 

Semi  يكتدرب نيمه اتوما 

Simple   سادهدرب 

Impulser  Type 
و پرچم  نوع سنسور دورانداز

  ندازيدورا

None Ip  بدون سنسور دورانداز  

1st  IPD   اول) پرچم(پالس دوراندازي با  

2nd  IPD   دوم) پرچم(پالس دوراندازي با  

IPD_IPU   تفاوت در دو جهت بالا و پايينمدور اندازي با سنسور  

Level Type 
 استوپ طبقه نوع كنتاكت ورودي

)1CF(  

NO  كنتاكت باز در حالت نرمال  

NC   در حالت نرمال بستهكنتاكت  

 
 

Numerator 
Type 

نمايشگر   (تنظيم شاخص نمراتور
 )نمراتور

P,1,2,3… 
P,G,1,2,…  
B,G,1,2,…  
1,2,3,… 

 
 
 
 
 

Serial Mode 

 وضعيت ارتباط سريال برد

Disable  ارتباط سريال غير فعال 

Carcode  توسط برد( ارتباط سريال با كابينCIB116( 

Dualcall توسط برد( كليد شستيتم دو سيسCIB116( 

Master Dx   ارتباط دوبلكس در حالتMaster 

Slave Dx   ارتباط دوبلكس در حالتSlave 
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Lift  Data Qui / 

  محدوده تغييرات شرح  پارامتر

Close Time ثانيه 99تا  1 حداكثر زمان بسته شدن در اتوماتيك 

Open Time  ثانيه 99تا  1  حداكثر زمان باز شدن در اتوماتيك 

Max Floor  توقفات( تعداد طبقات ساختمان(  
2 ~ 8  

  (16-2)كاركدك 

Park Floor  تعريف طبقه پارك  

0 ~ Max Floor  
  به معناي غير فعال بودن 0(

Park Floor است(  

Park Time  
زمانيكه بعد از آخرين توقف آسانسور به طبقه پارك 

يكنددرصورتيكه طبقه پارك تعريف شده حركت م
  .باشد

  ثانيه 990تا  20

Power Down 
روشنائي( TMزمان روشن ماندن خروجي

 ثانيه 99تا  1  پس از توقف آسانسور) اتوماتيك

Travel Time 
     حداكثر زمان مجاز ديدن يكي از سنسورهاي

دورانداز يا استوپ به هنگام حركت آسانسور در 
  )طول زمان مجاز حركت(الوضعيت نرم

 ثانيه 99تا  1

    

  

3. Advance Setting 

 : با ورود به اين قسمت ميتوان منوهاي زير را تغيير داد

• Call  Setting 
• Car Settings 
• Car Timer 
• Door Select 
• Door Setting 
• Door Timer 



29 
 

• Error Settin 
• Error Timer 
• Input Settin 
• Output Setti 
• Floor Data 
• Numerator 
• Rescue Mode 
• Sensor Setti 
• Special Sett 

 

   : هر كدام از اين منوها شامل چند پارامتر است كه عبارتند از

 

Call  Setting 

  توضيحات  وضعيت تعريف  پارامتر

Lift Logic 
تعيين نوع سرويس دهي 

  به كليدهاي احضار

Push But  در هر لحظه فقط يك احضار 

Down Col   بالا به پائينپاسخ دهي به احضاراز  

Full Col  دو كليددربيرون طبقه  

 

  

 

Car Settings  

  توضيحات وضعيت تعريف  پارامتر

Inspec 
Delay 

تعيين امكان ايجاد تأخير 
بين قطع ووصل 

خروجيهاي جهت 
  وسرعت 

NO بدون تأخير 

YES  امكان تعيين تأخيربين قطع و وصل شدن كنتاكتورهاي
 جهت و سرعت 

Inspec 
Speed 

سرعت حركت
آسانسوردر وضعيت 

  بازرسي 

SLW حركت با دور آرام 

FST حركت با دور تند 
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Display 
Efect 

  وضعيت نمايش

NO 
درخروجي نمراتور فقط شماره طبقات قابل مشاهده 

  .است

YES 
 Insدر خروجي نمراتور علاوه بر شماره طبقات فرمانهاي 

 ،Error  ،Dc  وDo حالت و در  قابل مشاهده است
Power Down  ،LCD چشمك زن مي شود.  

Short 
Rise 

دور(حركت با دور آرام
به طبقه ) كند يا مياني

  مجاور در تمام طبقات

NO حركت با دور تند  

YES حركت با دور آرام  

Short 
Side 

تعيين تعداد و جهت نيم 
  طبقه

Up Short Floor +1  

Db1 Short Floor ±1 

Stop 
Limit  

ين به هنگامتوقف كاب
رسيدن به دور اندازهاي 

 CA1 ,CANشناسائي 
 در وضعيت بازرسي

  ريويزيون

NO 
) بالاترين(پايين ترين  Levelكابين ميتواند تا رسيدن به

 طبقه به حركت خود ادمه دهد

YES  كابين بلافاصله متوقف مي شود  

Sync 
Speed  

سرعت حركت آسانسور 
  به هنگام شناسايي

FST دور تند  

SLW دور كند  

Car Timer 

  محدوده تغييرات شرح  پارامتر

DirSpd Delay 
تاخير بين وصل شدن كنتاكتورهاي جهت با سرعت در 

  لحظه استارت

  5تا  0بين 

  ثانيه  0.1با گام 

FstSlw Delay 
تاخير قطع شدن كنتاكتور دور تند پس از وصل دور 

  كند

  ثانيه 5تا  0بين 

  ثانيه 0.1با گام 
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Door Select  

 توضيحات ضعيتو تعريف پارامتر

 

   Floor NO.#X  
         )X تعداد طبقات( 

  

 

انتخاب نوع درب طبقه    

Frontدرب جلو 

Rear درب دوم 

Both هر دو درب 

None هيچكدام 

Ips Delay  تأخير در دوراندازي پس از ديدن وروديCf3 
  ثانيه 5تا  0بين 

  ثانيه 0.1با گام 

Middle Time 
 زمان روشن ماندن فرمان سرعت مياني

  )MDLخروجي (
  ثانيه 9.9تا  0.0بين 

Rlevel Delay   تاخير توقف بعد از ديدن سنسورLevel 

  20تا  0بين 

  ثانيه  0.1با گام 

  ) S 2 = 20يعني(

Run Delay 
درصورت تعريف فرمان ( RUNتأخير درقطع فرمان 

RUN(  

  ثانيه 3تا  0بين 

  ثانيه 0.1با گام 

SpdDir Delay  
تاخير بين قطع شدن كنتاكتورهاي سرعت با جهت در 

  لحظه توقف
  ثانيه  4تا 0بين

StarDelta Tm ثانيه 9.9تا  0بين تايمر ستاره به مثلث  
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Door Settin 

 توضيحات وضعيت تعريف پارامتر

Door Check  
اعلام اتصال كوتاه شدن مسير ايمني 

  دربها 

NO عدم اعلام خطا 

YES  اعلام خطايBy Pass  

Force Close  
روشن ماندن فرمان بستن

به هنگام حركت ) DC(درب
  آسانسور

NO  فرمانDC قطع ميشود.  

YES  فرمانDCروشن مي ماند.  

Inspect Open 
انتخاب باز شدن يا نشدن درب در 

  ريويزيون مد

NO درب باز نشود 

YES درب باز شود 

Open Limit  حد نهايي باز شدن درب  
NO  

YES   

  

 

Door Timer 

  توضيحات شرح  پارامتر

ADO Time Max
درصورت(ADOحداكثر زمان

  )ADOسفارش 
  ثانيه 4.5تا  0.5محدوده تغييرات بين 

AUX-66 Delay ثانيه 2.5تا  0.5محدوده تغييرات بين  تاخير بستن كنتاكت درب طبقه  

CBD-69 Delay ثانيه 2.5تا  0.1محدوده تغييرات بين  ن كنتاكت درب كابينتاخير بست  

DFC-68 Delay 
تاخير بستن كنتاكت قفل درب

  طبقه
  ثانيه 2.5تا  0.1محدوده تغييرات بين 
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Close Delay ثانيه 10محدوده تغييرات بين يك تا  اتوماتيكتاخير بستن درب  

Open Delay ثانيه 3ييرات بين صفر تا محدوده تغ اتوماتيكتاخير باز كردن درب  

  

 

Error Setting 

  توضيحات وضعيت شرح  پارامتر

Insp Esc Err  
نمايش خطاي قطع 
سري ايمني در مد 

  ريويزيون

NO خطانمايش داده نشود.  

YES  خطانمايش داده شود.  

 Travel Latch  

توقف تابلو فرمان در 
صورت عدم حركت و 

 Travelبروز خطاي 
Time 

NO  
جدد تابلوپس از اتمام زمان عملكرد م

Travel Time 

YES  
عدم عملكرد مجدد تابلوپس از اتمام زمان 

Travel Time  
  

  

 

Error Timer 

  توضيحات شرح  پارامتر

Fault 
Counter  

  بعد از آن به اندازه. تعداد مجاز تكرار يك خطا

Fault Delay نرم افزار آسانسور توقف ميكند. 

  20ا محدوده تغييرات بين صفر ت

  به معناي غيرفعال بودن 0(

Fault Counter  است(  

Fault 
Delay 

  ثانيه 250تا 10محدوده تغييرات بين   خطاي تاخير
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Output Setti  

  توضيحات  وضعيت  تعريف  پارامتر

DC Output  تعريف خروجيDC  - Default 
(Output) 

خروجي از پيش تعريف شده -  

DM Output تعريف خروجيDM -  ADO Out - خروجي باز شدن پيشرو درب  

DO Output  تعريف خروجيDO  -B2 Seg(ment) . - رقم دهگان نمراتور طبقه  

FN Output  تعريف خروجيFN  -Middel( Speed) - سرعت مياني  

OL Output  تعريف خروجيOL  -Motor Brake 
Short Floor +1-  فرمان
  3VF ترمز در تابلوهاي

RDC Output   تعريف خروجيRDC   -Rescue 
فرمان خروجي نجات -

 اضطراري

RDO Output   تعريف خروجيRDO  -Speech Output - فرمان تحريك برد سخنگو  

TM Output  تعريف خروجيTM  -Star Delta Tm 
مثلث در تابلوهاي -تايمر ستاره -

  هيدروليك
 

Input Settin 

  توضيحات  وضعيت شرح  پارامتر

BRK Input  تعريف ورودي BRK - Default  

 

- ADO In  

(Advanced Door 
Opening ) 

 

- Rescue 
 

  ف شدهورودي از پيش تعري -

ورودي سنسور باز كردن درب  -
  قبل از طبقه

  ورودي نجات اضطراري -

  

DOL Input  تعريف وروديDOL 

FIR Input  تعريف وروديFIR 

FLT Input تعريف وروديFLT 

SBY Input  تعريف وروديSBY  
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Floor Data 

  محدوده تغييرات  شرح  پارامتر

Base Floor 1  )همكف(تعريف طبقه مبنا~ Max Floor 

Fire Floor  1  تعريف طبقه آتش نشاني~ Max Floor 

Long Floor 
در اين طبقه دوراندازي با پالس (تعريف طبقه بلند 

  )دوم انجام ميشود

0~ Max Floor 
  نبه معناي غيرفعال بود 0(

 Long Floor است(  

Short Floor 
دوركند (تعريف طبقه كوتاه جهت حركت با دور آرام

  به آن از طبقه مجاور و بر عكس)يا مياني

0~ Max Floor 
به معناي غير فعال  بودن (

Short Floorاست( 

Zone Down 
عدم تطابق تعداد طبقه رو به پائين در دوبلكس 

  )سفارشي(
 5تا  1بين 

Zone Up 
تطابق تعداد طبقه رو به بالا در دوبلكس عدم

  )سفارشي(
 6تا  2بين 

  
  

Numerator :  

، با مراجه به اين قسمت از وجود نداشت  Numerator Typeر شاخصي براي نمراتور لازم داشتيم كه در قسمت اگ
  .  منو شاخص مورد نظر را براي هر طبقه به روش ذيل تعريف مي نمائيم 

براي تعريف اعداد و حروف نمراتور در هر طبقه بايستي  . مربوط به نمراتورها قرار دارد در اين قسمت اطلاعات 
انتخاب نمود و   SHF + INCرا توسط كليد ...) متناظر با طبقه يك   Floor NO  01مثلا ( پارامتر مربوطه 

  SHF + INCردنرقم سمت راست يا چپ را نشان كرده و دوباره با فشـــ DECيا  INCسپس توسط كليدهاي 
اعدادي كه براي .صــورت مي گيرد DECيا   INCتغيير رقم با كليدهاي . وارد مرحله بعــدي جهت تغيير آن شد

  : طبقات ميتوان برنامه ريزي كرد 

"0" ,"1" ,"2" ,"3" ,"4" ,"5" ,"6" ,"7" ,"8" ,"9" ,"b" ,"G" ,"L" ,"P" ,"-" ," "  

.مي توان از اين وضعيت خارج شد DEC +SHFردن پس از انتخاب عبارت مورد نظر با فش  
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Rescue Mode 

  پارامتر تعريف

) تابلوهاي هيدروليك و گيرلس(ي ت اضطرارتأخير ابتداي حركت در وضعيت نجا Rescue Start 

)تابلوهاي هيدروليك و گيرلس (  تأخير انتهاي حركت در وضعيت نجات اضطراري Rescue Stop 

  

 

Sensor Setti 

رامترپا توضيحاتوضعيتتعريف وضعيت 

Brake Sensor 
 BRKاستفاده از ورودي 

براي ميكروسوييچ ترمز موتور
NO خير  

YES بلي  

CFC Type 
تعيين نوع ورودي برگشت 

  كنتاكتور 
NO كنتاكت باز در حالت نرمال 

NC در حالت نرمالبسته كنتاكت 

Double Level  
سنسورهاي توقف جدا براي 

  الا و پايينجهت ب

NO LVD براي هردو جهت 

YES 
CF3  براي جهت پايين وCF4  براي

 جهت بالا

Ips  Dly Mode
تعيين تأخيردوراندازي در 
تمام طبقات يا فقط طبقه 

  مجاور

Adj تعيين تأخيردوراندازي درطبقه مجاور  

ALL تعيين تأخيردوراندازي در تمام طبقات  

Speech Trig 
با  FSكت تعيين اينكه كنتا

LVD قطع شود يا با IPS 
 در برد سخنگو كاربرد دارد

IPS 
  IPSبا  FSقطع كنتاكت 

  )اعلام طبقه در هنگام دوراندازي( 

LVL 
  LVLبا  FSقطع كنتاكت 

  اعلام طبقه در هنگام توقف(
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Special Sett 

 پارامتر شرح

)1(مقاديرپيش فرض پارامترهاي نرم افزاربارگذاري مي شود  Default Load 

 Debug Mode فقط توسط سازنده تابلو فرمان قابل استفاده مي باشد

فقط جهت عيب يابي برد كنترل)نمايشگاهي(شبيه سازي  Simulate Mode 

  

 .به هيچ وجه بدون هماهنگي با شركت البرز كنترل مقادير پيش فرض را تغيير ندهيد  كاربر گرامي لطفاً:تذكر  )1(

 

4. User Setting 
 

  :منو شامل سه پارامتر است اين

                                   
هنگاميكه   وارد نشود  Passwordاهميتي ندارد ولي اگر    Access Level وارد شود  Passwordاگر ) 2(

Access Level   رويNO Access   ،تنظيم شده باشد هيچكدام از پارامترهاي سيستم قابل  دسترسي نيست
قابل دسترسي است و اگر    Diagnosتنظيم شده باشد فقط  منوي    Diagnosروي    Access Levelاگر 

Access Level    رويProgram   تنظيم شده باشد فقط  منويProgram   ابل دسترسي استق. 
  
  

5. Save & Exit 

در غير اينصورت  .اطلاعات وارد شده در حافظه دائم ذخيره و از منو خارج  مي شود   SHF + INCبا فشردن 
  . اطلاعات فوق پس از خاموش كردن سيستم پاك مي شود

 شرح پارامتر

Access Level    2(سطح دسترسي به منوي سيستم(  

Pass Word  غير قابل دسترسي  

Start Limit  غير قابل دسترسي  
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  و پيامهاول خطاها اجد  
  

  ) LCB208(مدل يخطاها  
  .خطاها مي باشند كه در زير در باره هر يك از آنها توضيح داده شده است آلارمهاي سيستم شامل دونوع هشدار ها و

فعال شدن بعضي از وروديها سبب اعلام آلارم و واكنش سيستم ميگردد اين ورودي ها به شرح زير  :هشدارها  .1
    .مي باشد

 FIR :همزمان شروع به  پس از تحريك اين ورودي سيستم شروع به دادن آلارم كرده وبا پاك كردن همه شاسي ها
پس از توقف در اين طبقه وباز كردن درب سيستم فقط به شاسي هاي .حركت به سمت طبقه آتش نشاني مي كند 

  .كابين پاسخ داده و شاسي هاي احضار طبقه غير فعال مي شوند

 در خطاهاي موقت سيستم پس از. خطاهاي سيستم شامل سه نوع موقت وتاخيري و دائمي مي گردند :خطاها  .2
رفع عامل به وجود آورنده خطا دوباره به حالت نرمال برگشته وبه كار خود ادامه مي دهد ولي در خطاي تاخيري 

در خطا هاي دائمي بدليل . سيستم پس از طي مدت زمان معيني پس از برطرف شدن خطا به حالت اوليه برميگردد
با ريست كردن برد ويا خاموش و روشن كردن  اهميت آنها ومسائل ايمني سيستم پس از وقوع خطا قفل شده وتنها

ثانيه ادامه داشته باشد كليه شاسي ها نيز پاك مي  3در صورتيكه خطا بيش از . تابلو به حالت عادي بر مي گردد 
 .شوند

  :جزئيات مربوط به  خطاهاي سيستم در جدول زير نشان داده شده است  

 شرح خطا پيام خطا
نوع
 راهنمايي خطا

E01: Door Bypass  موقت  اتصالي مسير ايمني دربها

اين خطا در صورتي اعلام مي شود كه
بوده  YESدر وضعيت  Door Chkپارامتر 

   )Safety Chains(و مسير ايمني دربها 
  .اتصال كوتاه شود

E02: Run Direction  خطاي جهت حركت  موقت

حركت آسانسور به سمت بالاچنانچه در
پايين  ويا به سمت CA1ميكروسوئيچ
فعال شود ،اين خطا  CANميكروسوئيچ 

 .اعلام  مي شود
E03: Safety Voltag موقت  )110(قطع ولتاژ ابتداي مسير ايمني

E04: Safety End-71 
(TP4) 

قطع ولتاژ انتهاي 
 مسيرايمني

 قطع انتهاي سري ايمني موقت
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E05: Auxiliary-66 قطع كنتاكت درب طبقه  قه يا بازشدن آنبازبودن درلولايي طب موقت
 .)66(درحركت 

E06: Cabin Door-69  قطع كنتاكت درب كابين بسته نشدن در اتوماتيك كابين يا باز شدن موقت
 )69(آن در حركت 

E07: Door Full-68
قطع كنتاكت نهايي بستن 

 درب
فعال نشدن قفل در طبقه يا باز شدن آن موقت

 )68(در حركت 

E08: Open Lmt-5KT
ن ميكروسوئيچ فعال نشد

 نهايي باز شدن درب حد
 موقت

Doorاين خطا فقط در صورتيكه پارامتر
Limit   در وضعيتYES ت بوده ودر حال

 باز شدن درب  پس از گذشت زمان
CyclDoor  ميكروسويئچDOL  فعال

  نشود اعلام مي شود

E09: LSU & LSD –
CA1n

اشكال در ميكروسوييچ 
 موقت  هاي بالا و پايين

CA1وCANه ميكروسوئيچهايهنگاميك

شوند اين خطا اعلام  قطعبطور همزمان  
 .ميشود

E10: Limit SW ON 
اشكال در ميكروسوييچ 

 شناسايي
 موقت

 

در صورت حركت از بالاترين طبقه يا پايين
 ،CF3 ترين طبقه پس از دو بار فعال شدن

فعال نشده  CA1و  CANوئيچهاي س
پس  CA1و  CANخاموش ماندن . (باشند

  )از شروع حركت
E11: Fault Input  فعال شدن وروديFLT  موقت  .فعال شده است FLTورودي 

E12: Travel Time! حركت كابين عدم خطاي  دائم 

درحركتچنانچه پس از فعال شدن فرمان
زمان تعيين شده توسط پارامتر        

Travel Time هيچيك ازسنسورهاي دور
، اين خطا ديده نشود Levelيا  و انداز

  .اعلام مي شود

E13: Brake Sns-4BS موقت اشكال ترمز موتور 

Yesدر وضعيت Brake Sensاگر پارامتر

بوده وظرف مدت معيني پس صدور فرمان 
فعال نشود  BRKحركت آسانسورورودي

  .اين خطا اعلام مي شود 

E14: Limit Sw off 
تعداد  خطاي شمارنده
 موقت طبقات

برسد وطبقه اول اگر آسانسور به
ويا به طبقه  نشود قطع CA1ميكروسوييچ 

اين خطا اعلام  قطع نشود CANآخر برسد
همچنين درصورتي كه تعداد طبقات .ميشود

  .درست اعلام نشود اين خطا اعلام ميشود
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E15: Motor PTC-FTO 
فعال شدن سنسور 

  )حرارت بالا(حرارت موتور غير عادي  موقت حرارتي موتور

E16: Overload Sns 
فعال شدن سنسور اضافه 

  )بار(اضافه وزن  موقت بار

E17: Contactor Err 
اشكال در كنتاكتورهاي 

حداقل يكي از كنتاكتورها قبل از صدور موقت قدرت
  .فرمان فعال شده است 

E18: Call Short 
اتصال كوتاه در كليد 
 موقت شستي هاي كابين

ط بهدر صورتيكه هر يك ازترمينالهاي مربو
وصل شود V24شاسي ها مستقيما به ولتاژ 

  .اين خطا اعلام مي شود

E19: Display short 

اتصال كوتاه در 
نمراتورهاي طبقات 

 يالامپهاي جهت طبقات
 

 موقت

در صورتيكه هر يك ازترمينالها ي مربوط
به نمراتورها ويا لامپهاي جهت مستقيما به 

وصل شود اين خطا اعلام مي  ولت 24ولتاژ
  .ودش

E20: Car Call Short 
اتصالي در كليد شستي 

 موقت هاي كابين
در صورتي كه هر يك ازترمينالهاي مربوط
به شاسي هاي كابين مستقيما به ولتاژ 

V24 وصل شود اين خطا اعلام مي شود.  

E21: Car Display 
اتصالي در نمراتور يا 
 موقت لامپهاي جهت كابين

ا ي مربوطدر صورتيكه هر يك از ترميناله
به نمراتورها ويا لامپهاي جهت كابين 

وصل شود اين خطا  24Vمستقيما به ولتاژ 
  .اعلام مي شود

Car 24V Supply E22: 
ولت  24قطع تغذيه 
24باشد وتغذيه تابلو كاركدكهنگاميكه  موقت كابين

  .ولت قطع شود اين خطا اعلام ميشود

E23: 24V Supply 
يا افت  ولت 24قطع ولتاژ

وروديV24در صورت قطع يا افت ولتاژ موقت ولتاژ
  .اين خطا اعلام مي شود

E24: Out of Level 
كابين از سر طبقه رد 

  Levelخارج شدن كابين از حالت  موقت شده است

E25: Insp. Button 
فعال شدن همزمان   
RVUوRVD كليدهاي     موقت

همزمان باهمريويزيونهاي كليدهنگاميكه 
 , RVU).ين خطا رخ ميدهدفعال شوند ا

RVD)  

E26: AUX,CBD,DFC,
Fault Over!

تكرار بيش از حد 
تاخيري خطاهاي در

اگر هر يك از اين چهار خطا بيشتر از تعداد
تكرار  Fault counterتعريف شده در 

اعلام ميشود و  Fault Overشود خطاي 
نرم افزار قفل مي  Fault Delayبه اندازه 

  .شود
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E27: System Error دائم خطاي سيستم 
اين خطا با ريست كردن برد ويا خاموش

كردن تابلوبرطرف نشده ودر صورت وقوع 
  .آن بايستي با سازنده تابلو تماس گرفت

E28: 24V Sensors! موقت  ولت برد24قطع ولتاژ سنسورهاي  

  

 

  

  ) LCB208(مدلي پيام ها

  
 شرح  پيام

Car is Ready  .تآسانسور آماده حركت اس  
| < > | : Door Open  باز شدن درب
> | | < : Door Close  بسته شدن درب
^ : Car Run Up   حركت آسانسور در جهت بالا

v : Car Run Down   حركت آسانسور در جهت پايين
Hall Door Open!  درب طبقه باز است

DOB /Photocell in 
(Open Request) 

 

:قاضاي باز كردن دربت  

 DOBفشردن شاسي  -1

  باز كردن درب طبقه -2
  فشردن شاسي احضار -3

Close Time Out!
Cabin door_69 

 زمان مجاز بسته شدن درب به اتمام رسيده

Rescue Mode!  وضعيت نجات اضطراري
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  اوليه تابلو فرمان البرز  تنظيمات

  ) LCB208(مدل 

  حشر  منوی مربوط  گزينه  مقدار  پارامتر  رديف
1 Max floor  5floor Data  Quick Setting  طبقات ( تعداد توقفات(  

2  Numerator  P,1,2,3,…  floor 
Numerator  Quick Setting   نمراتور( شاخص طبقات(  

3  Serial Mode  )غيركاركدك(Disable  Car setting  Quick Setting  
تنظيم مد سريال 

  )كاركدك(

4  Power 
Down  

  زمان روشنائي اتوماتيك  Car Timer  Quick Setting  ثانيه 20

5  Travel Time  
 99 - 1با توجه به تعداد طبقات از 
 Car Timer  Quick Setting  .ثانيه تنظيم مي شود 

 زمان استاندارد
 زمان مجاز حركت دور تند

6 DOB Type    حالت معمولNC =  Door Setting  Quick Setting   نوع كليدDO كابين  

7  Open Delay  
  3VFثانيه براي تابلوهاي  1قدار م

 2AC  Door Timer  Addvanceثانيه براي تابلوهاي  0مقدار 
Setting  

تاخير در باز شدن در 
  اتوماتيك

8  Impulser 
Type  

 = 1 st IPD (3VF) اول دورانداز

  تعيين پالس دور انداز  2nd IPD =  Qui / Lif / Typ  Quick Setting)دوسرعته( دورانداز دوم

 

  Travel Timeول تنظيم   جد

Travel Time تعداد طبقات 

طبقه4  ثانيه 19  

ثانيه22 طبقه5   

ثانيه25 طبقه6   

ثانيه28 طبقه7

ثانيه31 طبقه8

ثانيه34 طبقه9

ثانيه37 طبقه10
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  :ضمائم    
  

  )Serial Mode ( راهنماي تنظيم تابلو فرمان در حالت كاركدك
 

 .حالت ريويزيون قرار دهيدتابلو را در  .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHFو  INCكليدهاي .2

 .ظاهر شودQuick Settings را يكبار بزنيد تا    INCكليد .3

 .انتخاب شود Qui/Lift typeرا بصورت همزمان بزنيد تا   SHFو INC كليدهاي .4

 .در سطر دوم ظاهر ميشود ClOSE PARKت عبار ،SHFو   INCكليدهاي با زدن همزمان .5

 .را انتخاب كنيد Serial Modeعبارت  INCكليد  ) بار6(با زدن متوالي  .6

 .را بصورت همزمان بزنيد تا سطر دوم ظاهر شود  SHFو INC كليدهاي .7

 .را انتخاب كنيد Carcodeعبارت Decيا  INCبوسيله كليد  .8

 .برگرديد  Quick Settingsبه منوي) بار3(انبصورت همزم DEC , SHFبا زدن متوالي كليدهاي  .9

 .نمايش يابد Save & Exitبزنيد تا  ) بار 3( را بصورت متوالي  INC كليدهاي .10
 
  .مقدار انتخاب شده، ذخيره مي گردد  SHFو   INCبا زدن همزمان  .11

  

 

 

  

 



44 
 

 راهنماي تنظيم نوع در اتوماتيك

  

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF , INCكليدهاي  .2

 .ظاهر شود  Quick Settingsرا يكبار بزنيد تا   INCكليد  .3

 .انتخاب شود Qui/Lift typeرا بصورت همزمان بزنيد تا   SHF ,INCكليدهاي  .4

 .ه خواهد شددر سطر دوم صفحه نمايش ديد  Close Park، عبارت   SHF , INCبا زدن همزمان   .5

 .انتخاب مي گردد  Door typeعبارت )  بار INC  )2با زدن متوالي كليد  .6

 .مقدار تنظيم شده قبلي نمايش مي يابد  SHF ,INCبا زدن همزمان كليدهاي  .7

 .نوع در اتوماتيك را انتخاب كنيد DECيا    INCبوسيله كليد  .8

9. Semi    :نيمه اتوماتيك 

10. Simple   :بدون در اتوماتيك 

11. Auto   :تمام اتوماتيك 

 .برگرديد  Quick Settingsبه منوي ) بار3(بصورت همزمان   SHFو   DECبا زدن متوالي كليدهاي  .12

 .را انتخاب كنيد  Save & Exitمنوي ) بار  3(بصورت متوالي  INCبا زدن كليد  .13

  .مقدار انتخاب شده، ذخيره مي گردد  SHFو   INCبا زدن همزمان  .14
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  )CLOSE TIME( ن بسته شدن در اتوماتيكراهنماي تنظيم زما
 

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF , INC كليدهاي .2

 .بر روي صفحه مشاهده كنيد Quick Settingsرا يكبار بزنيد تا   INC كليد .3

 .ظاهر مبشود Qui/Lift type منويSHF , INC  با زدن همزمان كليدهاي .4

 ..انتخاب شودQui/Lift Data را يكبار بزنيد تا منوي   INCكليد  .5

 .در سطر دوم نمايشگر ظاهر ميشود Close timeعبارت   SHF , INCبا زدن همزمان كليدهاي .6

 SHF با زدن همزمان كليدهاي  .7 ,  INCدر صورت نياز به تغيير، . مقدار تنظيم شده قبلي نمايش مي يابد

در صورت عدم .(را مجدداً  بصورت همزمان بزنيد تا چشمك زن زير مقدار ظاهر شودSHF و INCدهاي كلي

 .)از برنامه خارج شويد SHF و DECنياز به تغيير با زدن متوالي 

 .تنظيم نماييد DEC يا  INCمقدار دلخواه را با  كليدهاي  .8

 .برگرديد  Quick Settings به منوي) بار  4( بصورت متوالي  SHFو  DECبا زدن كليدهاي  .9

 .را انتخاب كنيد Save & Exitمنوي )بار  INC  )3با زدن متوالي كليد   .10

در صورت عدم تمايل به ذخيره .(بصورت همزمان مقدار ذخيره ميشود SHFو   INC با زدن كليدهاي .11
  .)از برنامه خارج شويد SHFو  DECكردن، با زدن متوالي 
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 )پالس اول يا دوم(ندازراهنماي تنظيم پالس دور ا
 

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF , INCكليدهاي  .2

 .ظاهر شودQuick Settings را يكبار بزنيد تا   INCكليد  .3

 .انتخاب شود Qui/Lift typeرا بصورت همزمان بزنيد تا   SHF ,INCكليدهاي  .4

 .در سطر دوم  ظاهر شود Close Parkرا مجددا  بصورت همزمان بزنيد تا عبارت   SHF ,INCليدهاي ك .5

 .انتخاب گرددImpulser type تا عبارت ) بار 3(را بصورت متوالي بزنيد   INCكليد  .6

 .را همزمان بزنيد تا مقدار تنظيم شده قبلي نمايش يابد  SHF , INCكليدهاي  .7

 .مقدار تنظيم شده قبلي نمايش مي يابد INC , SHF با زدن  كليدهاي .8

    -2nd  IPD :  تابلوهاي دوسرعته و هيدروليك.(براي دوراندازي روي پالس دوم(  

   - : 1st IPDتابلوهاي درايو دار.(براي دوراندازي روي پالس اول(  

   -IPD + IPU : براي تابلوهاي خاصي با دو سنسور دورانداز در دو جهت.  

   -None  IP : استفاده از سنسور استوپ به تنهايي(براي حذف سنسور دورانداز(  

 .برگرديد  Quick settingsبه منوي) بارDEC,SHF)3با زدن متوالي كليدهاي  .9

 .نمايش يابد Save & Exitبزنيد تا  ) بار 3( را بصورت متوالي   INCكليدهاي   .10

  .ه مي گرددمقدار تنظيم شده ذخير SHFو  INCبا زدن همزمان كليدهاي  .11
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 Travel time) تراول  تايم(راهنماي تنظيم زمان كنسل تايم 

 

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF , INCكليدهاي  .2

 .ظاهر شود Quick Settingsرا يكبار بزنيد تا   INCكليد  .3

 .انتخاب شود Qui/Lift typeت همزمان بزنيد تا  را بصور SHF , INCكليدهاي  .4

 .نمايش يابد  Qui/Lift Dataرا يكبار بزنيد تا عبارت   INCكليد    .5

 .ظاهر شود Close timeرا بصورت همزمان بزنيد تا عبارت   SHF , INCكليدهاي  .6

 .انتخاب گردد  Travel  timeتا عبارت ) بار 6(را بصورت متوالي بزنيد   INCكليد  .7

 .را همزمان بزنيد تا مقدار تنظيم شده قبلي نمايش يابد  SHF , INCليدهاي ك .8

 .را همزمان بزنيد تا چشمك زن ظاهر شود  SHF , INCدر صورت نياز به تغيير ، مجدداً كليدهاي  .9

 .تنظيم نمائيد  DEC , INCمقدار دلخواه را با   .10

 .برگرديد  Quick Settingsوي به من) بار  4( بصورت متوالي  SHFو  DECبا زدن كليدهاي   .11

 .نمايش يابد Save & Exitبزنيد تا  ) بار 3( را بصورت متوالي   INCكليدهاي    .12

 .مقدار تنظيم شده ذخيره مي گردد  SHFو  INCبا زدن همزمان كليدهاي    .13

 =  10 + [(Floors – 1)*3]زمان لازم 
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 )طبقات(راهنماي تنظيم تعداد توقفات

 .ريويزيون قرار دهيدتابلو را در حالت  .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHFو  INCكليدهاي  .2

 .ظاهر شود Quick Settingsرا يكبار بزنيد تا  INCكليد  .3

 .انتخاب شود Qui/Lift typeرا بصورت همزمان بزنيد تا   SHFو  INCكليدهاي  .4

 .نمايش يابد  Qui/Lift Dataرا يكبار بزنيد تا عبارت  INCكليد .5

در سطر دوم صفحه نمايش ظاهر  Close timeرا بصورت همزمان بزنيد تا عبارت SHF وINCكليدهاي  .6

 .شود

 .را انتخاب كنيد Max Floorعبارت ) بار2(به تعداد لازم INCبا زدن كليد  .7

نياز به تغيير  در صورت.نمايش ميابد ) طبقات(، تعداد توقفات SHFو INCكليدهاي  با يك بار زدن همزمان .8

 DECمراحل زير را دنبال كنيد در غير اين صورت با زدن همزمان كليدهاي  , SHF  از ) بار4(به دفعات

 .منوي تنظيمات خارج شويد

حالا .ظاهر ميشود) طبقات(بصورت همزمان چشمك زن زير عدد توقفات SHF,INCكليدهاي  با زدن مجدد .9

 .مورد نظر را تنظيم نماييد تعداد DECو  INCميتوانيد بوسيله كليدهاي 

 .برگرديدQuick Settings به منوي) بارDEC,SHF )4پس از تنظيم عدد دلخواه،با زدن متوالي كليدهاي  .10

 .برسيد Save & Exitتا به منوي ) بار3(را بزنيد  INCكليد  .11

 .تنظيم انجام شده ذخيره ميشود SHF , INCبا زدن همزمان كليدهاي   .12

 

ره سازي تنظيمات انجام شده در پايان،مقادير فقط تا قبل از  خاموش شدن در صورت عدم ذخي:تذكر 

 .روشن شدن مجدد به تنظيمات قبلي برميگردند لي باقي ميمانند و پس از خاموش وبرد اص
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  )نمراتور(راهنماي تنظيم نمايشگر طبقات
 

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 .ظاهر شود System Diagnose بزنيد تا عبارترا بصورت همزمان  SHF ,INCكليدهاي .2

 .نمايش يابد Quick settingsرا يكبار بزنيد تا عبارت   INCكليد  .3

 .نمايش يابد Qui/Lift typeرا بصورت همزمان بزنيد تا  پيام  SHF , INCكليدهاي  .4

 .ددر سطر دوم نمايشگر ،ظاهر ميشو  Close Parkعبارت SHF  و INCبا زدن همزمان كليدهاي  .5

 .نمايش مي يابد Numerator typeعبارت ) بار INC)5 با زدن كليد  .6

 سپس بوسيله كليدهاي  .ظاهر شود   Numerator:Pl23را همزمان بزنيد تا پيام  SHF و INCكليدهاي  .7

INC  ياDEC  اين (را انتخاب كنيد ) نمراتورها(ميتوانيد تنظيم مورد نظر براي نمايشگر طبقات و كابين

در صورت نياز به انتخاب تنظيمات .گروه معمول و رايج ميباشد 7ورت آماده بوده و شامل تنظيمات بص

 .استفاده كنيد Advance Settings از گروه   Adv/Numeratorخاص ميتوانيد از منوي

  Quick Settingبه منويSHF وDECكليدهاي  )بار3(پس از انتخاب گزينه دلخواه،با زدن متوالي  .8

 .برگرديد

 .را انتخاب كنيد Save&Exitگزينه ) بارINC)3متوالي كليد با زدن  .9

 .تغيير انجام شده را ذخيره نماييد SHF و   INCكليدهاي  با زدن همزمان .10

  .از تنظيمات خار ج شويد  SHFو  DECدر صورت عدم نياز به ذخيره سازي ، با زدن متوالي كليدهاي : تذكر
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 مشاهده آخرين خطاي ثبت شده توسط برد اصلي

 .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

 . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF , INCكليدهاي .2

 .نمايش يابد Sys/Error Edit را با هم بزنيد تا عبارت SHFو INCكليد  .3

 .بصورت همزمان، آخرين خطاي بوجود آمده نمايش مي يابدSHF ,INC با زدن كليدهاي  .4

 .ميتوانيد خطاهاي قبلي و بعدي را مشاهده كنيد INCيا   DECدبا كلي .5

 .از منوي تنظيمات خارج شويد) بارSHF)3و  DECبا زدن متوالي كليدهاي  .6

  

 

  پاك كردن آخرين خطاهاي ثبت شده توسط برد اصلي

  .تابلو را در حالت ريويزيون قرار دهيد .1

  . نمايش يابد  System Diagnoseرا بصورت همزمان بزنيد تا  SHF ,INCكليدهاي  .2

  .نمايش يابد Sys/Error Edit را با هم بزنيد تا عبارت SHFو   INCكليد  .3

  .انتخاب شود  Sys/Error Clearرا يكبار بزنيد تا منوي  INCكليد  .4

  .نمايش بابدAre you sure:NOتا عبارت) بار2(را بصورت همزمان بزنيد SHF ,INCكليدهاي  .5

 .تبديل كنيد  Yesبه را  NOعبارتINC با زدن كليد  .6

 .را بصورت همزمان بزنيد تا آخرين خطاهاي ذخيره شده پاك شوند SHF , INCكليدهاي  .7

  .از منوي تنظيمات خارج شويد) بارSHF )2و  DECبا زدن متوالي كليدهاي  .8
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:نحوه عملكرد كنترل فاز          

:اصول كار   

ثانيه بعد از اتصال  1.5. دارد بوده و ترتيب فاز صحيح باشد هنگاميكه سه فاز شبكه متقارن باشد و ولتاژ در حد استان
وصل و امكان وصل را به كنتاكتور ميدهد و در صورت قطع فاز ، جابجايي فاز تغييرات ولتاژ  16به  15برق كنتاكت 

ي شود وصل م 18قطع و به  16ثانيه از  10الي  1در زمان قابل تنظيم از  15و عدم تقارن سه فاز شبكه ، كنتاكت 
.و تا رفع اختلال در همين حالت باقي مي ماند    

:تنظيم   
: دو پتانسيومتر تنظيم بر روي كنترل فاز پيش بيني شده است   

ثانيه  10الي  1با اين پتانسيومتر مي توان تاخير در قطع بعد از بروز اختلال را از : پتانسيومتر تاخير در قطع . 1
.تنظيم نمود   

. پوشش زمان استارت موتور در نظرگرفته شده است  اين پتانسيومتر براي  

به اين صورت كه . با اين پتانسيومتر ميزان نا متقارني ولتاژ شبكه جهت قطع را مي نوان تنظيم نمود : حساسيت . 2
ميباشد و %  20الي%  15در اكثر موارد مناسبترين تنظيم . ميباشد % 35و حداقل حساسيت % 5بالاترين حساسيت 

در صورت عدم تقارن ولتاژ در شبكه براي . مناسب  ميباشد %  5تورهاي با دور بالا و بار كم حساسيت در مو
.استفاده نمود %  30جلوگيري از قطع پي در پي مي توان از حساسيت   

:   مشخصات فني   
  .روشن است  OUTسبز  LED:  حالت عادي 

 .روشن است  PWRقرمز  LED: تغذيه 

 .روشن است  PHASE قرمز LED: قطع فاز 

  .روشن است  RVRSقرمز  LED: جابجايي فاز 
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          : بار نحوه عملكرد كنترل  

:اصول كار   

در حالت جريان كشي و قطع رله . وصل مي شود  16به كنتاكت  15در حالت نرمال پس از وصل برق ، كنتاكت 
 LEDو در حالت جريان كشي يا قطع رله   Relayسبز  LEDدر حالت نرمال . وصل مي شود  18به  15كنتاكت 

  . روشن است  OVRLDقرمز 

  :تنظيم 
  :دو پتانسيومتر تنظيم روي كنترل بار پيش بيني شده است 

  .پتانسيومتر مقدار جريان كه بسته به مقدار جريان كشي موتور تنظيم مي شود . 1

پس از اتمام زمان اگر جريان ( يم مي شود پتانسيومتر زمان كه بر حسب زمان مجاز براي كشيدن جريان تنظ. 2
  . )كشي ادامه داشت رله قطع مي شود

:   مشخصات فني   
  .خاموش است  OVRLDقرمز  LEDروشن و  Relayسبز  LED: حالت عادي 

  .  است خاموش Relayسبز  LEDو  روشن OVRLDقرمز  LED:  )خطا(حالت جريان كشي
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(AC2 (ॐب̋و सی دو Չ̹लه    

) با дجات ӐԜܦاری(تѾ͗ҩ̊ی  )   AC2 (ॐب̋و सی دو Չ̹लه    

(3vf (ॐب̋و सی ेاчو دار   

) با дجات ӐԜܦاری(تѾ͗ҩ̊ی  )   3vf (ॐب̋و सی ेاчو دار   

  ) ॐ  )hydraulicب̋وसی ЇࠤدروϪیک 

 ) با дجات ӐԜܦاری(تѾ͗ҩ̊ی   ) ॐ  )hydraulicب̋وसی ЇࠤدروϪیک 

 )  )Carcode Revision  BoxڢՈه روчࣽون کارϻدک  

 ) ॐ  )Blackoutب̋و дجات ӐԜܦاری 

 ॐب̋و اصلاح ࣙ ख़ز

 ) ECM-T( بارࣳ ϶˛ѻی    -ॐب̋و सی ӻˎψوص بالاࣳ  

 ) ECM-H( بارࣳ ЇࠤدروϪیک    -ॐب̋و सی ӻˎψوص بالاࣳ  
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